
TRACCIA #3 

• Descrivere le principali tecniche per l'acquisizione di segnali elettromiografici 
dell'arto superiore, evidenziando possibili problematiche legate al loro utilizzo 
con un esoscheletro 

• Descrivere una possibile architettura software per il controllo di un 
esoscheletro basato su series-elastic actuators tramite software LabView 

• Descrivere una strategia per l'organizzazione e il versioning dei file relativi a 
un progetto di ricerca  

• Ai sensi del “disciplinare per l’accesso e lo svolgimento di attività in sicurezza 
nei laboratori dell’istituto di biorobotica” si dia la definizione di “PORTALE 
SICUREZZA” 

• Lettura e traduzione del terzo capoverso dell’articolo allegato 

  



TRACCIA #4 

• Descrivere le peculiarità di un attuatore series-elastic, evidenziandone potenziali 
vantaggi e svantaggi 

• Descrivere l'implementazione di una graphical user interface in LabView per il 
controllo di un esoscheletro  

• Descrivere metodologie e applicazioni per l’inserimento di riferimenti 
bibliografici in un documento Word 

• Secondo il “Regolamento interno dell'istituto di Biorobotica della Scuola 
Superiore Sant'Anna” si definisca la figura del “Direttore di Istituto" 

• Lettura e traduzione del quarto capoverso dell’articolo allegato 

 




